1.

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA - ZESTAWIENIE WYMAGANYCH
PARAMETROW

ROTOR ELEKTRYCZNY - 2 szt.

A. Rotor elektryczny do ¢wiczen biernych i czynnych konczyny dolnej w pozycji siedzacej — szt.1

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC |WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA

1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podaé
Model/typ
Kraj pochodzenia

2. Urzadzenie do terapii ruchowej dla TAK
pacjentéw w pozycji siedzacej

3. Pasywne poruszanie n6g za pomocg silnika TAK

4. Trening wspomagany - aktywny trening z TAK
pomoca silnika

5. Trening aktywny z mozliwos$cig doktadnego TAK
ustawienia oporu.

6. Program do rozluZniania spastyki, zgodny z TAK
terapeutyczng zasadg automatycznej zamiany
kierunku pedalowania.

7. Automatyczne rozpoznawanie nawet TAK
najmniejszej spastyki.

8. Elektroniczny przycisk, uaktywniajacy TAK
funkcje pomocy przy zapinaniu ndog

9. Mozliwo$¢ ustawienia obrotéw min. od 1 do TAK
60 na minutg.

10. | Funkcja ,,wspomaganie pedatowania” TAK
-wyczuwalne i widoczne przejscie z treningu
biernego na pasywny; rozpoznawanie
samodzielnej aktywno$ci pacjenta;
automatyczna redukcja predkosci przy
zaprzestaniu pedatowania

11. | Trening symetryczny konczyn dolnych - TAK
jednoczesne wyswietlanie danych o wysitku,
oddzielnie lewej i prawej strony.

12. | Pomiar poczatkowego, koncowego oraz TAK
Sredniego napig¢cia migsniowego.

13. | Analiza treningu - wys$wietlanie TAK

nastepujacych danych:
dla treningu pasywnego:
- predkosc
- czas treningu
- stopien trudnosci (napiecie
migsniowe)
- przebyty odcinek
dla treningu aktywnego:
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- wspomaganie pedalowania

- zuzyta energia

- osiggnigcia prawej i lewej strony
(symetria)

- opor hamulcow

14. | Wytrzymala i stabilna konstrukcja metalowa TAK

15. | Obsluga monitora urzadzenia za pomoca TAK
przyciskow

16. |Menu urzadzenia w jezyku polskim TAK

17. | Mozliwos¢ tatwego transportu - rolki TAK
ulatwiajgce przesuwanie.

18. | Pokryte materiatem do dezynfekcji obejmy TAK
na stopy wraz z rzepami mocujacymi

19. | Usztywniajace prowadnice do podudzi z TAK
ptynna regulacja wysokosci.

20. |Dodatkowy komplet rzepoéw mocujacych TAK
nogi (do prowadnic stop i podudzi)

B. Rotor elektryczny do ¢wiczen biernych i czynnych konczyny dolnej w pozycji lezacej - 1 szt.

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC | WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA

1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podac
Model/typ
Kraj pochodzenia

2. Urzadzenie do terapii ruchowej dla pacjen- TAK
tow lezacych, ze statywem przylézkowym
oraz mocowaniem do t6zka

3. Pasywne poruszanie nég za pomoca silnika TAK

4. Trening wspomagany - aktywny trening z TAK
pomocg silnika

5. Trening aktywny z mozliwos$cig doktadnego TAK
ustawienia oporu.

6. Mozliwo$¢ terapii przytozkowej pacjentow TAK
lezacych

7. Réwnomierne pedatlowanie spowodowane TAK
nap¢dem rozluzniajagcym

8. Program do rozluzniania spastyki, zgodny z TAK
terapeutyczng zasadg automatycznej zamiany
kierunku pedatowania

9. Automatyczne rozpoznawanie nawet TAK
najmniejszej spastyki

10. |Elektroniczny przycisk, uaktywniajacy TAK
funkcje pomocy przy zapinaniu ndg

11. |Mozliwo$¢ ustawienia obrotow min. od 1 do TAK
60 na minutg.

12. | Funkcja ,,wspomaganie pedatowania” TAK
-wyczuwalne 1 widoczne przejscie z treningu
biernego na pasywny; rozpoznawanie
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samodzielnej aktywnosci pacjenta;
automatyczna redukcja predkosci przy
zaprzestaniu pedatowania

13. | Przycisk z wylacznikiem bezpieczenstwa TAK
14. | Trening symetryczny: jednoczesne TAK
wyswietlanie danych o wysitku, oddzielnie
lewej i prawej strony
15. |Pomiar poczatkowego, koncowego oraz TAK
Sredniego napigcia migsniowego
16. | Analiza treningu: TAK
wys$wietlanie danych o treningu oraz uzyska-
nym postepie
16a |Trening pasywny: TAK
- Predkos¢
- Czas treningu
- Stopien trudnosci
- Przebyty odcinek
16b | Trening aktywny: TAK
- Zuzyta energia
- Osiagnigcia prawej 1 lewej strony
- Opor hamulcow
- Dane o osiagnieciach
17. | Obsluga monitora urzadzenia za pomoca TAK
przyciskéw
18. | Menu urzadzenia w jezyku polskim TAK
19. | Wytrzymatla i stabilna konstrukcja metalowa TAK
20. |Transport urzadzenia na kétkach TAK
21. | Urzadzenie wyposazone w hamulec TAK
22. |Latwe pozycjonowanie rozstawu podstawy TAK
urzadzenia
23. | Pokryte materiatem do dezynfekcji obejmy TAK
na stopy wraz z rzepami mocujacymi
24. | Prowadnice na nogi wraz z ustawianym TAK
odcigzaniem stawow kolanowych
25. | Dodatkowy komplet rzepoéw mocujacych TAK

nogi (do prowadnic stop i podudzi)

2. STOL PIONIZUJACY Z ELEKTRYCZNA REGULACJA

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC |WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podaé
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. Regulacja kata pochylenia za pomoca TAK
sitownika elektrycznego
3. Regulacja wysokosci lezyska w zakresie min. TAK
60-90cm za pomoca sitownika elektrycznego
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: Sterowanie pilotem recznym TAK

5. Szerokos$¢ lezyska min.70cm TAK
Podporka stabilizacyjna do krocza z TAK
regulacja wysokosci

7. Regulowane pasy do stabilizacji kolan, TAK
miednicy 1 klatki piersiowe.

8. Tapicerowany stabilizator do zabezpieczenia TAK
glowy

9. Podndzek z sandatami i pasami do TAK
unieruchomienia stawow skokowych

10. | Blat do ¢wiczen manipulacyjnych z TAK
mozliwos$cia regulacji wysokosci

3. ROWER REHABILITACYJNY STACJONARNY ELEKTROMAGNETYCZNY

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC |WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA

1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podac
Model/typ
Kraj pochodzenia

2. Nisko umieszczona rama utatwiajgca wejscie TAK
na rower

3. Konsola elektroniczna z czujnikami pulsu w TAK
kierownicy

4. System hamowania kontrolowany TAK
elektronicznie z wySwietlacza

5. Regulowane siodetko z dzwignia blokujaca TAK

6. Regulacja wysokosci kierownicy TAK

7. Kotka utatwiajace przemieszczanie TAK

8. Trening sterowany tetnem TAK

9. Trening ze stalym obcigzeniem TAK

10. | Programowanie czasu, kilokalorii i TAK
odleglosci

11. | State wyswietlanie czasu, odlegtosci, TAK
predkosci i1 kcal

12. |Rower przystosowany do pacjentoéw o wadze TAK
do 250kg

4. SZYNA ELEKTROMAGNETYCZNA DO CWICZEN BIERNYCH KONCZYNY
GORNEJ

Lp.  PARAMETR/WARUNEK WARTOSC | WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. |Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podac
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. |Zestaw do ¢wiczen biernych konczyny gornej TAK
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umozliwiajgcy prowadzenie ¢wiczen stawu
barkowego w jego fizjologicznym zakresie

3. [Mozliwos¢ ¢wiczen w pozycji siedzacej lub TAK
lezacej

4. |Szybkie 1 fatwe dostosowanie ramienia szyny TAK
do dlugos$ci konczyny pacjenta

5. |Pilot bezpieczenstwa (start - stop) dla pacjenta TAK
W zestawie.

6. |Regulacja predkosci ruchu TAK

7. | Zakresy ruchu ¢wiczen: TAK

- zgigcie - wyprost: 0° - 180°

- odwiedzenie - przywiedzenie: w petnym
fizjologicznym zakresie

- rotacja zewnetrzna - wewnetrzna: 90°-0°-90°

5. SZYNA ELEKTROMAGNETYCZNA DO CWICZEN BIERNYCH KONCZYNY
DOLNE]J

1.

Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji
Producent

Model/typ

Kraj pochodzenia

TAK
podac

Aparat dla dorostych i 0s6b z
niewspoimierng dlugoscig konczyn - zakres
wymiaréow uda od 31 do 49 cm i podudzia od
25do 57 cm

TAK

Zastosowanie na konczyn¢ prawg —lewa bez
przebudowy

TAK

Zastosowany uktad kinematyczny
gwarantujacy zgodno$¢ ruchu szyny z
fizjologig zginania stawu w pelnym zakresie

TAK

Regulowana pozycja opar¢ uda, podudzia i
stopy za pomoca bloczkéw zaciskowych

TAK

Oskalowane elementy szyny z wymiarami
dla uda i podudzia

TAK

Zakres ruchu w stawie kolanowym minimum
-10° - 0° - 120°

TAK

Zakres ruchu w stawie biodrowym minimum
0°-7°-115°

TAK

Regulacja pozycji stawu skokowego w
zakresie zginania podeszwowego/
grzbietowego bez ograniczen, a w zakresie
inwersji/ewersji co najmniej od 40° do 40°
wraz zachowaniem mozliwo$ci aktywnego
ruchu rezystancyjnego

TAK

10.

Kontrola wszystkich parametréw za pomoca
pilota sterujacego

TAK

11.

Mozliwo$¢ kontrolowanego oporowania
ruchu szyny przez pacjenta ze zmiang
kierunku w dowolnym punkcie ustawionego
zakresu co najmniej w 25 poziomach sity

TAK
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12. | Automatyczna zmiana kierunku ruchu po TAK
zatrzymaniu pracy

13. |Regulacja predkosci pracy co najmniej w 20 TAK
poziomach

14. | Program pelnej rozgrzewki stawu TAK

15. | Sekwencyjne programy terapii TAK

16. | Automatyczne poszerzenie zgigcia/wyprostu TAK
kontrolowane zmiang predkosci i regulacja
sity oddziatywania

17. | Mozliwos¢ rozbudowy o funkcje TAK
zsynchronizowanej elektrostymulacji EMS
2-kanatowej

6. POLE MAGNETYCZNE NISKIEJ CZESTOTLIWOSCI

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC | WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podac
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. Min. dwa niezalezne kanaty terapeutyczne- TAK

mozliwo$¢ przeprowadzania niezaleznej
terapii min. dwdch pacjentow przy
ustawieniu roznych parametrow

3. Whbudowane programy terapeutyczne TAK

4. Mozliwos$¢ ustawienia wlasnych programow TAK
terapeutycznych

5. Automatyczne wykrywanie aplikatora TAK

6. Aplikator szpulowy o $rednicy min. 30 cm - TAK
| szt.

7. Aplikator szpulowy o $rednicy min. 60 cm - TAK
2 szt.

8. Lezanka z przesuwnikiem do ruchu TAK
poziomego aplikatora 600 mm — 1 szt.

9. Podnosnik do pionowego ruchu aplikatora TAK
600 mm — 1 szt.

7. APARAT DO KRIOTERAPII DWUTLENKIEM WEGLA

Lp. | PARAMETR/WARUNEK WARTOSC |WARTOSC
WYMAGANA | OFEROWANA
1. | Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podaé
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. | Urzadzenie przeznaczone do wykonywania TAK
zabiegdw krioterapii miejscowej z zastosowaniem
dwutlenku wegla jako czynnika chtodzacego.
3. |[Mobilna obudowa na butle TAK
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4. | Wizualizacja parametrow zabiegowych (czas, TAK
temperatura zabiegu, ci$nienie) na wyswietlaczu
aparatu
5. |Regulacja temperatury dysz w zakresie -65 +-75 °C TAK
6. | Alarm braku gazu TAK
7. | Licznik sumaryczny czasu pracy butli TAK
8. |Dwie dysze nadmuchowe TAK
- do stawdw 1 powierzchni okotostawowych
- do duzych powierzchni
9. | Podtaczenie dwoch aplikatorow jednoczesnie TAK
10. | Przystosowany do pracy z butlami o r6znej TAK
pojemnosci
8. APARAT DO ULTRADZWIEKOW
Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC | WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podac
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. Terapia z czgstotliwoscia 1IMHz, 2MHz i 3 MHz. TAK
3. Glowica wodoszczelna umozliwiajaca TAK
wykonywanie zabiegdw w wodzie.
4. Glowica ceramiczna z kolnierzem wokot TAK
membrany ograniczajacym
rozprzestrzenianie si¢ ultradzwigkéw na
osob¢ wykonujaca zabieg.
5. Mozliwos$¢ pracy manualnej lub w oparciu o TAK
procedury zabiegowe zapisane w pamieci
aparatu.
6. Tryb pracy ciagly lub impulsowy TAK
7. Automatyczne rozpoznawanie podigczonych TAK
akcesoriow
8. Wizualizacja intensywnos$ci w W/cm?2 TAK
9. Sygnalizacja braku sprzg¢zenia TAK
10. | Czgstotliwo$¢ modulacji min. 10 -100% TAK
11. | Wieloczgstotliwosciowa glowica TAK

ultradzwigkowa 1-2-3 MHz o $rednicy 35mm

9. APARAT WIELOFUNKCYJNY DO ELEKTROTERAPII — 4 szt.

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC | WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. | Urzadzenie nowe, 2013 rok produkc;ji TAK
Producent podac

Model/typ
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Kraj pochodzenia
2. | Aparat do elektroterapii z podstawowg gama TAK
pradoéw jednokierunkowych
i dwukierunkowych oraz mozliwos$cia
wykonania elektrodiagnostyki.
3. |Dwa kanaty elektroterapii do niezaleznej TAK
terapii dwoch pacjentéw roznymi rodzajami
pradow
4. | Wbudowany akumulator — urzadzenie do TAK
pracy stacjonarnej i przenosnej
5. TAK
Wbudowane programy terapeutyczne
6. | Mozliwosé zapisywania wlasnych ustawien TAK
7. Rodzaje pradow: TAK
- galwaniczny
- diadynamiczne (MF, DF, CP, CP-ISO,
LP)
- impulsowe (prostokatne, trdjkatne, UR
wg Tréaberta)
- interferencyjne (dynamiczny, statyczny,
jednokanatowe)
- Kotz’a/rosyjska stymulacja
- TENS (symetryczny, asymetryczny,
falujacy, burst)
8. | Mozliwosé ustawiania i zapisywania TAK
sekwencji pradow
9. Wyswietlacz graficzny TAK
10 '\ enu aparatu w jez. polskim TAK
1. |3 komplety przewodow pacjenta dla kazdego TAK
aparatu.
12. | sto0lik trzypotkowy na kotkach do kazdego TAK
aparatu

10. LASER BIOSTYMULACYJNY ZE SKANEREM - 1 szt.

Lp. |PARAMETR/WARUNEK WARTOSC |WARTOSC OFEROWANA
WYMAGANA
1. Urzadzenie nowe, 2013 rok produkcji TAK
Producent podaé
Model/typ
Kraj pochodzenia
2. Zestaw do biostymulacji laserowej, TAK

umozliwiajacy pracg¢ zardwno przy pomocy
sond punktowych, jak i w trybie
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automatycznym z wykorzystaniem sondy

skanujace;.
3. Mozliwos¢ rozbudowy zestawu o sondy TAK
prysznicowe ze $wiatlem czerwonym R,
podczerwonym IR oraz ze Swiattem
czerwonym i podczerwonym R+IR
4. Sonda punktowa R min. 50 mW TAK
5. Sonda punktowa IR min. 400 mW TAK
6. Sonda skanujaca R/IR (R - 50 mW /IR - TAK
400 mW)
7. Dedykowany statyw na koétkach z potka pod TAK
sterownik
8. Okulary ochronne 4 szt. TAK

Wymogiem jest aby wartosci podane w kolumnie ,,Warto$¢ oferowana” byty zgodne z danymi
zawartymi w oficjalnym dokumencie przedstawiajacym dane techniczne ( np. Product Data, katalog
producenta ). Zamawiajacy ma prawo wystapi¢ do Wykonawcy o udostepnienie takiego dokumentu

celem weryfikacji.
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