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Formularz ,,Zestawienie wymaganych parametrow technicznych”.

Cykloergometr rehabilitacyjny sterowany komputerowo dla oséb ze spastycznoscia — 1 szt.

Lp

Parametr/warunek

Warto$¢ wymagana

Wartos¢ oferowana

Cykloergometr dla 0sdb ze spastyczno$cia: rotor elektryczny do ¢wiczen biernych i czynnych konczyny dolnej i

I Tak

gorne] —szt.1
Aparat fabrycznie nowy — rok produkcji 2011 Tak
MozliwoS$ci terapii, funkcje treningu:
Pasywne poruszanie ndg za pomoca silnika Tak
Trening wspomagany - aktywny trening z pomocg silnika Tak
Trening aktywny z mozliwos$cig doktadnego ustawienia oporu. Tak
Mozliwos$¢ terapii przytozkowej pacjentdw lezacych Tak
Oprogramowanie, elektronika:
Obstuga monitora urzadzenia za pomoca przyciskow Tak
Menu urzadzenia w jezyku polskim Tak
Réwnomierne pedalowanie spowodowane napgdem rozluzniajacym Tak
Program do rozluzniania spastyki, zgodny z terapeutyczna zasada automatycznej zamiany kierunku Tak
pedatowania, niewymagajacy manualnego wyboru rodzaju wystepujacej spastyki.
Automatyczne rozpoznawanie nawet najmniejszej spastyki Tak
Programy treningowe:

-Program podstawowy

-Program rozluzniajacy

-Program wzmacniajacy

-Program wytrzymato$ciowy

-Program koordynacyjny Tak

-Program dla os6b chorych na SM

-Program dla o0s6b chorych na chorobg Parkinsona

-Program dla oséb po udarze moézgowym

-Program neurologiczny

-Program ortopedyczny
Elektroniczny przycisk, uaktywniajacy funkcje pomocy przy zapinaniu nég, umozliwiajacy obracanie pedatow i Tak
ich zatrzymywanie w dowolnej pozycji na osi obrotu
Przycisk z wytacznikiem bezpieczenstwa Tak
Trening symetryczny: jednoczesne wyswietlanie danych o wysitku, oddzielnie lewej i prawej strony Tak
Pomiar poczatkowego, koncowego oraz sredniego napigcia migsniowego Tak




Analiza treningu:

7 wyswietlanie danych o treningu oraz uzyskanym postgpie Tak
Trennig pasywny:
- Predkosc¢ (obroty na minutg).
17a - Czas treningu (min). Tak
- Stopien trudnosci (napigcie migsniowe)
- Przebyty odcinek (km).
Trennig aktywny:
- Wspomaganie pedatowania.
- Zuzyta energia (Joule / kcal ) Tak
17b - Osiagnigcia prawej i lewej strony ( symetria ).
- Opo6r hamulcow ( bieg / stopien obciazenia).
- Dane o osiagnigciach (sita nacisku na pedaly w Watt)
18 Czgéci treningu biernego i aktywnego pokazywane osobno T
. ak
(droga, czas).
Szczegély techniczne, mechanika:
19, Wytrzymala i stabilna konstrukcja metalowa, rozciggana podstawa. Tak
20| Metalowa obudowa silnika Tak
21| Mozliwos$¢ ustawienia obrotow min. od 1 do 60 na minute. Tak
22|, Stacjonarna jednostka obstugi z ekranem oraz wyczuwalnymi przez dotyk przyciskami Tak
Funkcja ,,wspomaganie pedatowania”
23, -wyczuwalne i widoczne przejscie z treningu biernego na pasywny; rozpoznawanie samodzielnej aktywnosci Tak
pacjenta; automatyczna redukcja predkosci przy zaprzestaniu pedatowania
24, Transport urzadzenia na kétkach Tak
25| Urzadzenie wyposazone w hamulec Tak
26| Funkcja tatwego pozycjonowania rozstawu podstawy urzadzenia Tak
27| Manualna, ptynna regulacja dtugo$ci ramienia mocujacego urzadzenie treningowe Tak
Wyposazenie
28, Pokryte materialem do dezynfekcji obejmy na stopy wraz z rzepami mocujacymi Tak
29, Prowadnice na nogi wraz z ustawianym odcigzaniem stawow kolanowych Tak
30 Usztywniajace prowadnice do rak z mocowaniem materialowym (para), wyposazone w mechanizm szybkiej Tak
[ zmiany oprzyrzadowania.
31 Elastyczne mankiety do mocowania rak (para) Tak
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Stanowisko pracy do wspomaganej komputerowo rehabilitacji konczyny gornej — 1 szt.

Lp Parametr/warunek Warto$¢ wymagana | Wartos$¢ oferowana
Stanowisko pracy do wspomaganej komputerowo rehabilitacji konczyny gérnej z wykorzystaniem oporu Tak
elastycznego — lkpl.

Urzadzenia fabrycznie nowe, rok prod. 2011 Tak
Min. 16 poziomoéw regulacji oporu elastycznego Tak
Dostosowanie ramienia aparatu dla pacjentow o wzro$cie min.150 — 210cm Tak
Doskonala stabilno$¢ urzadzenia poprzez szeroka platforme Tak
Mozliwo$¢ oceny parametrow dynamicznych migéni stawu barkowego Tak
Mozliwo$§¢ wyznaczania zakresu ruchu i jego ocena Tak
Reedukacja wzorca ruchu z wykorzystaniem zastgpczej informacji zwrotnej - BIOFEEDBACK Tak
Mozliwos¢ wykonania wszystkich ruchow w fizjologicznym zakresie dla stawu barkowego Tak
Rotacja zewngtrzna i wewngtrzna w calym zakresie katowego odwiedzenia Tak
Ruchy zginania, prostowania i odwodzenia, przywodzenia z odpowiednia przystawka Tak
Mozliwos$ci wykonywania ¢wiczen izometrycznych Tak
Mozliwosci wykonywania ¢wiczen w pozycji stojace] Tak
i siedzacej

Bezprzewodowa komunikacja urzadzenia z komputerem - komunikacja za pomoca USB Bluetooth Tak
Oprogramowanie umozliwiajace: Tak
- pelna archiwizacje danych pacjenta,

- peing archiwizacj¢ wynikdéw przeprowadzanych testow i ¢wiczen,

- mozliwo$¢ poréwnywania uzyskanych wynikow,

- Biofeedback — informacja zwrotna w trakcie ¢wiczen dla pacjenta

- mozliwos¢ ustawienia indywidualnych parametréw ¢wiczen dla pacjentow

- prezentacja raportu uzyskanych wynikow ¢wiczen

16. | Komputer typu ,,notebook” o nastgpujacych parametrach minimalnych: Tak

17. | Matryca min. 15" min. rozdzielczo$¢ 1280 x 800 Tak

18. | Procesor min 2.00 GHz, pamig¢ podrgczna min. 1 GB Tak

19. | Pamig¢ RAM min. 2 GB Tak

20. | Dysk twardy HDD min. 160 GB Tak

21. | Naped optyczny wewnetrzny DVD-REC Tak

22. | System operacyjny Windows XP Professional lub Windows 7 Tak

23. | Oprogramowanie do zapisywania danych na ptytach CD/DVD Tak
Stolik pod komputer Tak
Wyposazenie dodatkowe Tak

L. Stot wielofunkcyjny do éwiczen manualnych z oporem reki —1 szt. Tak
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Min. 12 stanowisk do ¢wiczen reki Tak

- ¢wiczenie zginania palcow reki

- ¢wiczenie chwytu cylindrycznego reki

- ¢wiczenie przeciwstawiania kciuka w stosunku do II-V palca reki

- ¢wiczenie chwytu szczypcowego palcow reki

- przyciaganie uchwytow o r6znym ksztatcie do siebie

- podciaganie uchwytow o roznym ksztatcie do gory

- ¢wiczenie zginania palcow reki w opozycji do kciuka

- ¢wiczenie zginania dloniowego i grzbietowego nadgarstka

- ¢wiczenie chwytu wielopalcowego, tzw. kula

- ¢wiczenie prostowania palcow

- ¢wiczenie pronacji i supinacji przedramienia

- ¢wiczenie zginania dolokciowego i dopromieniowego nadgarstka

Kolumna oporowa umieszczona w centralnej cz¢sci stotu Tak

4 niezalezne stosy ci¢zarkowe Tak

Mozliwo$¢ ¢wiczenia 4 pacjentow jednoczesnie Tak

Regulacja obciazenia stosu w zakresie min. 250-2750g Tak
II. | Urzadzenie do ¢wiczen z wykorzystaniem oporu elastycznego — 2szt Tak

Opér elastyczny z mozliwo$cia dozowania obciazenia (do min. 6 gum = 0-30 kg) Tak

Mozliwo$¢ wykonywania ruchu w pozycji potlezacej, lezacej, siedzacej, stojacej Tak

Tasmy do przymocowania urzadzenia do t6zka lub stotu Tak

Gumowe stopki gwarantujgce stabilne ustawienie na podtozu Tak

Wizualizacja ROM (zakresu ruchomosci) i sity Tak

Mozliwo$¢ wykonywania pracy jedna lub dwoma konczynami w zamknig¢tym tancuchu kinematycznym Tak

Wykonywanie ¢wiczen izotonicznych: koncentrycznych, ekscentrycznych oraz izometrycznych Tak
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